Ligações
Sugere-se o seguinte esquema de ligações de sensores.
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Notas:

a) O porto B está programado por defeito como porto de saída, pelo que estão aí ligados os motores e aos pinos RB0-RB3 as saídas para ao avisadores sonoro (bezouro) e luminoso (LED), bem como as saídas para os emissores de IV do sensor de obstáculos IRPD).
b) O porto C está programado por defeito como porto de entrada, pelo que os pinos RC5-RC7 são ligados ao sensor de pista e RC4 ao fototransistor detector do sensor de obstáculos (IRPD).

c) No porto C ficam ainda livres os pinos RC0 e RC3. Estes pinos poderão ser ligados aos sensores passivos de obstáculos (bumpers feitos com microswitches), caso existam. Os pinos RC1 e RC2 são reservados para PWM.
d) O porto A está programado por defeito como porto analógico, pelo que iremos ligar ao pino RA0 o sensor de cor (LDR+resistência). Ficam livres os pinos RA1-RA3.
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Alimentação dos sensores
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