Modificar um Servomotor (tipo Hitec HS-311 )
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Figura 1
Agora que já sabe como funciona um servomotor (ver texto de apoio), vamos descrever como a partir de um servomotor R/C se pode transformá-lo num excelente motor de corrente contínua com redutor de velocidade. As transformações são muito simples de efectuar.

O que se vai fazer é modificar o servo de modo a que este funcione como um motor de corrente contínua com engrenagens redutoras. 

Na realidade, são necessárias apenas três modificações no servo. 

1. Remover o potenciómetro. 

2. Remover o batente do eixo. 

3. Remover o circuito electrónico de controlo.

Para isso são necessárias algumas ferramentas:

· uma chave de parafusos Philips para abrir a caixa 

· um ferro de soldar 

· um chupa-solda (bomba de dessoldar) ou fita de dessoldar para remover o circuito electrónico, pois os terminais do motor estão inseridos na placa de circuito impresso. 

· uma navalha afiada, x-acto ou alicate de corte para remover o batente. 

Os passos seguintes ajudá-lo-ão a realizar as modificações.
· Retire o parafuso que prende a flange ao eixo do servo.
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Figura 2
· Abra a caixa removendo os 4 parafusos localizados na base do servo. A tampa da base deve ser retirada lentamente e com cuidado. Remova a tampa do topo da caixa. Irá encontrar um conjunto de rodas dentadas e bastante massa branca lubrificante. Procure não perder a massa lubrificante mantendo-a nas rodas dentadas. 
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Figura 3
· Tenha cuidado em anotar o modo como estão dispostas as rodas dentadas e remova-as do topo do servo. Coloque-as sobre uma folha de papel pela mesma ordem com que estavam no servo. A roda dentada fina ao centro não precisa ser retirada.. 
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Figura 4
· Seguidamente, é preciso remover da caixa a placa do circuito electrónico. Para isso, vai ser necessário dessoldar os terminais do motor que estão directamente inseridos na placa. Use o chupa-solda mas não aplique excessivo calor aos terminais pois pode destruir as ligações internas no motor. Retire então cuidadosamente o circuito impresso, actuando nos cantos. 

	[image: image5.jpg]



	[image: image6.jpg]




	[image: image7.jpg]



	[image: image8.jpg]





Figura 5
· Localize e remova o pequeno parafuso philips do potenciómetro na figura abaixo e retire o conjunto placa de circuito impresso+cabo+potenciómetro.
[image: image9.jpg]



Figura 6
· Dessolde (ou corte fazendo novos terminais) o cabo e use os condutores encarnado e preto para efectuar ligações aos terminais do motor. Deixe o condutor de sinal (branco ou amarelo) sem ligação.
· Remova o batente da roda dentada como se indica na figura..
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Figure 5.





Figura 7
ATENÇÃO: Utilize óculos de protecção nesta operação. Utilize um formão ou x-acto nesta operação, como se mostra nas figuras 8 e 9. Faça primeiro um corte vertical e depois corte horizontalmente. 
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Figura 8






Figura 9

Pode também ser utilizada uma lixa ou serra de dentes pequenos, como se mostra nas figuras 10 e 11. 
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Figura 10






Figura 11
· Volte a colocar as rodas dentadas nos seus lugares, começando pela do meio. Quando todas estiverem colocadas, coloque as duas tampas. Finalmente aperte os quatro parafusos da caixa. Os servos estão finalmente em condições de serem utilizados no seu robot. 

· Teste o servo, alimentando os terminais cabo (encarnado e preto) com uma tensão contínua de 5-6V e verifique que não existe ruído excessivo (resultante de corte incompleto do batente). A intensidade de corrente deve ser da ordem de 180 mA. Inverta a polaridade e realize as mesmas verificações.
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